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Performance Traction Control - PTC

Il sistema Addfor Performance
Traction Control (PTC) e un
algoritmo progettato per
massimizzare l'accelerazione in
uscita di curva, in qualsiasi
condizione di guida e livello di
aderenza.

Grazie al sistema Addfor Side Slip
Estimator (SSE), garantisce
un'elevata stabilita anche in
condizioni estreme, mantenendo
il guidatore sempre in pieno
controllo. @
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L'angolo di deriva e I'angolo tra |'asse
longitudinale del veicolo e la sua direzione di
velocita (direzione di marcia).
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Performance Traction Control - PTC

typical cornering drift cornering
2 5, Il PTC controlla |a coppia applicata alle ruote
motrici.
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B Migliora le prestazioni e |a stabilita
', includendo I'angolo di slittamento nel
ay " circuito di controllo.
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\ Il tracciamento di un angolo di slittamento
, target consente una guida in derapata
\ controllata.
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Performance Traction Control - PTC

Progettato per due mondi: le auto
stradali ad alte prestazioni e il
motorsport:

nel primo, offre emozioni e stabilita
per il massimo piacere di guida
grazie a uno specifico obiettivo SSE;

nel secondo, libera massime
prestazioni e precisione attraverso
un'altra impostazione dell'obiettivo

SSE.
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| sistemi di controllo della trazione possono offrire emozioni e stabilita per un piacere di guida senza pari. N

https://youtu.be/k1bB mU4wq0?t=244 5 ADD-FOR



https://youtu.be/k1bB_mU4wq0?t=244
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