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Stima dell'aderenza stradale

Overview
FOCUS
Addfor ha brevettato una procedura per stimare l'aderenza stradale basata sull'analisi dell'immagine della
strada davanti all'auto, raccogliendo dati tramite il Grip Measurement Device (GMD) e correlandoli con le
immagini della strada davanti all'auto raccolte dallo smartphone, utilizzando il software Visual Grip Estimator
(VGE).
COME LO FACCIAMO
| nostro algoritmo, addestrato con tecniche di elaborazione del segnale e intelligenza artificiale, e in grado di
classiticare 5 tipologie di condizioni stradali e di riconoscere la relativa aderenza.
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Dispositivo per la stima delladerenza stradale - GMD

I GMD e un dispositivo per misurare |lo stato e il livello di aderenza della strada.

E applicabile alle normali automobili e pud essere utilizzato nella guida di tutti i giorni su strade pubbliche, in

condizioni di traffico normale.
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Dispositivo per la stima dell’'aderenza stradale - GMD
Data Collection

Raccolta di dati di serie temporali tramite misurazioni GMD.

Raccolta di dati di stima dell'aderenza tramite misurazioni di frenata ABS.
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Classificazione condizioni di asfalto

Asciutto buono Asciutto rovinato

Neve/Ghiaccio

Bagnato buono Bagnato rovinato
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Visual Grip Estimator- VGE

Software trained with the puntual data from the GMD and matched with the image captured from the camera,

recognize the road conditions in front of the car (good or damaged asphalt, dry, wet, snow, ice) and estimate a

grip index and related emergency braking stopping distance.

't works with any suitable camera, both local or cloud analysis.
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Visual Grip Estimator- VGE
Risultati

I modello VGE e stato addestrato e validato utilizzando oltre 400.000 immagini, dimostrando un'accuratezza

del 96% in condizioni di luce diurna e dell'88% in condizioni notturne.

Valore di controllo in output
Set di dati elaborato . ASCIUTTO BUONO 0.97
automaticamente selezionando le « ASCIUTTO ROVINATO 0,88
caratteristiche piu rilevanti per la * BAGNATO BUONO 0,69
classificazione. « BAGNATO ROVINATO 0,31
« NEVE/GHIACCIO 0,10
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Visual Grip Estimator- VGE

Result

Sono state utilizzate tecniche di interpretabilita dell'lA per verificare quali aree dell'immagine la rete utilizza per
prevedere la presa.
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